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Sevgili Ogrenci,

Glinlimiizde tretimi ve kaliteyi artirarak mevcut potansiyeli en iyi kullanma amaci,
makine imalatcilarin1 daha az insan giicli ile daha cok ve daha kaliteli {iretim fikrine
yonlendirmistir. Bu da giderek hidrolik ve pnomatik elemanlar: igeren otomatik kontrolli
makinelerin gelistirilmesini saglamistir. Tiirkiye’de de diinyadaki tiim bu gelismelere paralel
olarak otomatik kontrollii makine ve {iretim araglarina yonelme hizla ilerlemektedir.

S6z konusu makinelerin kurulumu, test edilmesi, periyodik bakimlari, ariza arama ve
giderme teknikleri ile ilgili bilgiler, ileride bu meslekte calisacak olan siz sevgili
ogrencilerimize verilecektir ki, is ortaminda karsilasilabilecek bu durumlarda fikir olusturup
¢oziim iiretebileceksiniz. Ozellikle bakim ve onarim anlarinda verilecek yanlis kararlar hem
sistemin durmasina neden olarak maddi kayiplara yol acabilecek, hem de personel ve
makinelerin glivenligine zarar verici durumlar olusturabilecektir.

Ozellikle, sistemde ariza yapan veya ariza yaptigi sanilarak sokiilen elemanlarin
yeniden kullanilip kullanilamayacagi, her onarimer i¢in hizla cevap verilmesi gereken bir
sorudur. Onarimi miimkiin olan parcalarin tekrar saglikli gdrev yapip yapmayacagi,
yenileme maliyeti ile onarma maliyetinin karsilastirilmasi, eger malzeme yenilenecekse, yeni
elemanin secilmesi, bu elemanin sistemin ¢aliyma ortamimin ihtiyaglarina cevap verip
veremeyecegi 6zenle analiz edilmelidir.

Bu modiil valflerin iglevlerini, teknik 6zelliklerini, montaj, demontaj, kontrol ve bakim
konularini sizlere tanitmak i¢in hazirlanmistir.






OGRENME FAALIYETiI- 1

(AMAC )

Hidrolik Basing kontrol valfin arizasini tesbit etme ve hidrolik basing kontrol valfi
sokme islemlerini yapabileceksiniz.

(ARASTIRMA )

»  Cevrenizde bulunan makineler iizerinde bulunan basing kontrol valflerini
inceleyerek sistem biitiinliigli igerisinde gorevini anlamaya c¢alisiniz.
Gozlemlerinizi sinifta arkadaslariniza paylasimiz.

»  Okulunuzda veya evinizde internet ortaminda basing kontrol valfi ile ilgili
bilgiler toplayiniz. Topladiginiz bilgileri ve internet adresini arkadaslarinizin da
faydalanmasini saglayiniz.

1. HIDROLIK BASINC KONTROL
VALFLER

1.1. Giris

“Basing kontrol valfleri” bir hidrolik sistemin veya sistemin bir boliimiiniin basincinin
belirlenen bir seviyede tutulmasi i¢in tasarlanmig valflerdir. Bu islem, kisma kesidinin
mekanik, hidrolik, pnomatik veya elektriksel olarak kumanda edilen ayar elemani
araciligiyla degistirilmesi sonucu gergeklestirilir.

Basing kontrol valfleri kisma kesidinin sizdirmazliginin saglanma sekline bagli olarak
stirglilii ya da oturmali tip olabilir.

Fonksiyonlarina bagli olarak bu tiir valfler dort gruba ayrilir:
Basing emniyet valfleri

Basing siralama valfleri

Akt dolum valfleri

Basing diisiiriicii valfler

VVVYVY

Bu valfler direkt kumandali veya pilot kumandali olabilir.



1.2. Basin¢ Emniyet Valfleri

1.2.1. Hidrolik Devredeki Gorevi
Hidrolik sistemlerde basing emniyet valflerinin gorevi sistem basincini belirli bir
basing degeriyle sinamaktir. Basing degeri 6nceden belirlenen degere eristigi zaman emniyet

valfi devreye girerek sistemdeki fazla debiyi (pompa ve kullanic1 debisi arasindaki farki)
sistemden tanka geri gonderir.

Kullanici

Yon denetim
valfi

LA

Basing
Akis kontrol emniyet valfi
valfi R
]
' o
Cek valf g._

Pompa

Sekil 1.1: Basin¢ emniyet valfinin tipik uygulamasi
Sekil 1.1° de bir sistemde basing emniyet valfinin kullanilis1 gortilmektedir. Bu valf

daima by-pass valfi olarak c¢alisir. Devrede iistlendigi goreve uygun olarak basing emniyet
valfi sistemin basing sinirlama valfi olarak da bilinir.

1.2.2. Fonksiyon

Biitiin emniyet valflerinin calismasi1 giris basincinin bir dl¢lim ylizeyine kuvvet
uygulamasi prensibine dayanir.

Giris basinci, popeti veya kumanda stirgiisiinii hidrolik kuvvet ile yiikler.



thdsz.AzFF+pA.A
pe = Giris basinci
pa = Cikis basinci (ayn1 zamanda bosaltma igleminde tank basinct )

A = Oturma alani

On yiiklenmis yay kuvveti Fg_siirgiiyii veya popeti kapanma ydniinde etkilidir. Yay
haznesi tanka agiktir ve hazne yagi tanka tahliye olur.

Yay kuvveti basing kuvvetinden daha fazla oldugu siirece, oturma elemani oturma
ylizeyi lizerinde hareketsiz kalir. Basing kuvveti yay kuvvetini astiginda oturma elemani yay
yoniinde hareket eder ve tank baglantisi agilir. Bu durumda akiskan tanka geri tahliye olur.
Akigkanin emniyet valfi lizerinden tanka tahliyesi ile akmasi esnasinda hidrolik enerji 1s1ya
doniisiir.

W=Ap.Q.t
Ap = Basing farki
Q = Debi

T = Zaman

Ormnegin sistemdeki kullanicidan herhangi bir akis almmiyorsa akiskan debisinin
tamaminin valf iizerinden akmasi gerekir. Valf, oturma elemani iizerindeki basing ve yay
kuvveti dengeye gelinceye kadar agik konumda kalir. Valfin agilma strogu maksimum
acilma stroguna (gii¢ sinir1 ) ulasincaya kadar akigkanin debisine bagl olarak siirekli degisir.
Yay kuvveti ile ayarlanan set basing degeri boylelikle asilmaz.

Basing emniyet valfinin fonksiyonunda valfin oturmali veya siirgiilii tipte olmasinin
herhangi bir 6nemi yoktur.

Pg

Sekill.2: Oturmal tip basing emniyet valfinin calisma prensibinin sematik gosterimi



Sekil 1.2°de gosterilen oturmali tip valflerinin tam sizdirmazlik 6zelliginin yani sira
hizli agilma 6zellikleri de biiylik bir avantajdir. Bu valfler ¢ok kii¢iik agilma araliklarinda
nispeten biiyiik debileri iletebilir.

PEe
Sekil 1.3: Basin¢ emniyet valfi olarak kullanilan siirgiilii valfin calisma prensibi

Diger yandan siirgiilii tip valf (Sekil 1.3), siirgiilerindeki ¢entikler tizerinden hassas bir
sekilde diisiik debiler gecirebilir.

Kumanda siirgilisi burada 6l¢iim elemani (alin tarafi) ve ayar organidir (kurmanda
kosesi). Kapali kumanda piston ile govde arasindaki bosluktan, valfin girisinden ¢ikisina
dogru(basingsiz) siirekli bir kacak yag akar. Siirgiilii tiplerin tepkime karakteristigi oturmali
tipe gore daha hizhidir. Girig basincinin hizl yiikselmesi durumunda pistonun 6nce S ¢ikigma
uzunlugunu gegmesi (0lii mesafe) gerekir; ancak daha sonra yag kumanda kdsesi iizerinden
akabilir. Caligma siireci valf girisindeki basing ayar edilen agma basinci degerine kadar
yukselir. Calisma mesafesi tepkime hizi ile kagak arasinda her bir farkli durum icin bir
uzlagmay1 olusturur.

1.2.3. Direkt Kumandalh Basin¢ Emniyet Valfleri (DBD Tipi)
Simdiye kadar incelenen ¢aligsma prensipleri sadece valfteki statik kuvvetlere baglidir.
Olayin dinamik boyutunda ise bir yay-kiitle sistemi bulunur. Bu sistem harekete

gecerek titresimler meydana getirir. Bu titresimler basinca etki eder ve bir yastiklanma ile
sonlimlenmeleri gerekir.

Uygulanabilir yastiklama tiirleri agagida belirtilmistir.

»  Sirgii haznesine soniimleme siirgiisii ve orifisi takilmasi

»  Tek yiizlii yastiklama stirgiili

»  Uygun biiyiikliikte bir gegcme tdleransinin sahip yastiklama siirgiisii (yastiklama
aralign)



Piston oturma elemanina rijit olarak baglanmistir. Siirgii hareket ettiginde akiskanin
orifis veya yastiklama aralig1 lizeringen beslenmesi gerekir. Hareketin yOniine karsida bir
soniimleme kuvveti meydana gelir.

Yay konigi oturma yiizeyine dogru bastirir. Yay kuvveti donel bir ayar diigme ile
kademesiz (analog) olarak ayarlanabilir. Bu sayede valf istenen basing degerine ayarlanmis
olur. P kanali sisteme baglanmistir. Sistem basinci popet yiizeyine etki yapar. Sayet basing
popeti oturma yiizeyinden kaldirirsa, tanka (T) olan tahliye kanali agilir popetin kalkma
hareketi yastiklama kanalindaki bir pim yardimiyla sinirlanir.

Strok arttik¢a yay sabitine bagl olarak yay kuvveti de artar. Bu nedenle yay tutucunun
alt kismu 6zel bir sekle sahiptir. Yay debisinin akis kuvveti yay kuvvetindeki artis1 yaklasik
olarak dengeleyecek sekilde kullanilir.

Tiim araliklarinda basing iyi bir basing ayar1 ve diiz bir Ap — Q karakteristik egrisi
(debi artisinda miimkiin oldugunca az basing artisinin diisiik olmasi) elde etmek igin, toplam
basing aralig1 alt kademelere boliiniir. Bir basing kademesi kendisi belirli bir yay kuvvetine
ve set edilebilir belirli bir maksimum basing degerine karsilik gelir.

[? "
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Sekil 1.4: Direkt kumandah basin¢ emniyet valfi
Onemli parametreler

»  Boyutlar 6’liktan 30’luga kadar
>  Debi 330 1t/ dk
»  Basing kademeleri 25,50,100,200,315,400 ve 630 bar

1.2.4. Pilot Kumandalh Basin¢ Emniyet Valfleri

Direkt kumandali valflerin kullanim yerleri yiikselen debi degerinde ayar yaymin yere
gereksinim duymasindan sinirhidir. Yiiksek debi degerleri biiyiik oturma yuvasina veya siirgii
capmna gerek duyar. Yiizey ve buna baglh olarak yay kuvveti, cap biiyiikligii ile oransal
olarak artar.

Yiiksek debi degerinde montaj alan1 uygun ebatlarda tutabilmek amaciyla pilot
kumandali valfler kullanilir. Bu elemanlar isletme basincinin manyetik basmali ve
sinirlanmasi (DBW)ile (DB) amaclarina hizmet eder.



Devre Uzerinde Basin¢ Emniyet Valfi

S A |

fi e G

Sekil 1.5: Basin¢ emniyet valfi devre uygulamasi

Valf elemaninin oturma yuvasina bastiran yay kuvveti ayarlanabilir.

Girig basincinin meydana getirdigi kuvvetin, yay kuvvetini agmasi durumunda valf
acilmaya baglar. Bu sekilde akigkanin bir kismi tanka akar.Girig basincinin artmaya devam
etmesi halinde, toplam pompa debisinin tanka akmas1 miimkiin oluncaya kadar valf agilmaya
devam eder. Cikisa etki eden direngler (tank hatti, doniis hatt1 filtresi vb.) A2 yiizeyine etkir.
Bu etkinin neticesinde meydana gelen kuvvetin, yay kuvvetine ilave edilmesi gerekir. Valfin
¢ikis kisminda basing dengesi saglanmis olabilir.

Basingtan kaynaklanan titresim ve darbeleri dnlemek igin, basing sinirlama valflerine
daha ziyade yastiklama pistonu veya akis kisicilar yerlestirilir. Burada gosterilen yastiklama
diizeni valfin,

> Hizli agilmasini ve
> Yavas kapanmasini temin eder.

Bu sekilde, absing darbelerinin neden olacag: tahribat 6nlenmis olur (valfin darbesiz
ve sakin ¢alismasi). Pompa, hidrolik akiskani kars1 direng olmadan basingsiz olarak hidrolik
devreye basarken, bir yonlendirme ile is eleman1 baglantisinin aniden kapatilmasi halinde
basing darbeleri meydana gelir.



Burada gosterilen devre semasinda, pompa debisinin tamami yiiksek basing altinda
basing smirlama valfi iizerinden tanka akmaktadir. Yonlendirme valfinin diger konuma
kumanda edilmesi halinde, silindir yoniinde basing yiikselmeye baslar ve yastiklanmis basing
siirlama valfi yavasca kapanir.Yastiklanmamis bir valfte kapanma ¢ok hizli olacagindan ani
basing degismeleri meydana gelebilir.

1.3. Basin¢ Siralama Valfleri

Basing siralama valfleri tasarimlar1 bakimindan basing emniyet valflerine benzerler.
Uygulama yerlerine bagli olarak siralama, by-pass, on yiikleme veya yavaslatma valferi
seklinde gruplara boliinebilir.

Basing siralama valfleri bir hidrolik sistemde ana akis hatt1 iizerinde bulunurlar ve
ayar edilen basing degerine ulastiginda, bir sonraki hidrolik sistemi agar veya kapatirlar

1.3.1. Basin¢ Siralama Valflerinin Ozellikleri

Basing emniyet valfleri prensip olarak basing siralama valfi olarak da kullanilabilir.
Bunun icin kosul, T kanalindaki (direkt kumandali basing emniyet valflerinde) veya B
kanalindaki basincinin (Pilot kumandali basing emniyet valflerinde) ayar edilen basing
degerini degistirmeyecek biiyiikliikte olmasidir. Bu 6zellik direkt kumandali basing emniyet
valflerinde pilot kumandali basing emniyet valflerinde sizinti yaginin beslenmesi ve pilot
kumandal1 basing emniyet valflerinde pilot yaginin harici olarak ve tanka basingsiz sekilde
beslenmesi ile saglanir.

1.3.1.1. DZ.D Tipi Direkt Kumandah Basin¢ Siralama Valfleri

Siralama basmcinin ayarlanmasi i¢in 4 nu’li ayar elamani kullanilir. Baskiyayr 3
kumanda siirgiisiinii 2 baslangi¢ pozisyonunda tutar ve valf bu anda kapalidir.

P kanalindaki basing kumanda hatti iizerinden (6) kumanda siirgiisiiniin (2,(8)
ylizeyine ve dolayisi ile de yay kuvvetine ters yonde bir etki yapar, P kanalindaki basincinin
degeri ayarlanan yay kuvvetine ters yonde bir etki yapar, P kanalindaki basincin degeri
ayarlanan yay (3) baskist degerini asarsa, bu durumda kumanda siirgiisii (2) baski yayma
dogru itilir. P kanalindan A kanalina dogru olan baglantida bu suretle agilir . P kanalindan
basingta herhangi bir diisme olmaksizin A kanalina bagli olan sistem agilmis olur.

Kumanda sinyali dahili olarak P kanalindaki kumanda hatt1 (6) ve orifis (7) lizerinden
gelir.

Uygulama sekline bapli olarak kagak yag harici olarak T (Y) hatt1 lizerinden veya
harici olarak B (X) hatt1 tizerinden geri doner.



Kanal A’ dan kanal P’ ye basingli akiskanin serbest olarak geri akisi icin istege baglh
olarak devreye bir ¢ek valf eklenebilir. Siralama basincinin izlenebilmesi igin devreye

manometre baglanti hatt1 (1) konulmustur.

P A T(Y) B(X) \
8

Sekil 1.6: Direkt kumandal basing siralama valfi

Onemli karakteristikleri:

Anma biiytikliikleri 5.6 ve 10

Debi gecirgenligi 801t/dk

Maksimum giris basinci 315 bar

Maksimum ayarlanabilir siralama basinci 210 bar

YVVYVY

Valf, sakin konumunda aciktir. Cikistaki(A) basing bir kontrol hatti (3) {izerinden
piston yiizeyine (1) etki ettirilir. Bu sekilde meydana gelen kuvvet, belirli bir degere
ayarlanmig olan yay kuvveti ile karsilagtirilir. Piston ylizeyine etkiyen kuvvetin ayarlanmig
olan yay kuvvetini agsmas1 durumunda valf kapanmaya baglar. Kuvvet dengesi kuruluncaya
kadar, piston yay kuvvetine eksenel istikamette hareket eder. Bu sekilde akiskanin gectigi
kesit daralir ve basing diigmesi meydana gelir. Cikistaki (A) basincin yiikselmeye devam
etmesi halinde valf tamamen kapanir. Valfin girisinde (P) birincil kontrol devresindeki
basing ve ¢ikisinda (A) basing ayar valfi ile ayarlanan basing hakimdir.



P A L
2
Sekil 1.7: iki yollu basing siralama valfi

1.4. Akii Dolum Valfleri

Basing bosaltma valfleri olarak bilinen akii dolum valfleri hidrolik sistemlerde
akiimiilatorlerle birlikte kullanilir. Elemanlarin gorevi sistemdeki akiimiilator sarj oldugunda,
pompay1 basingsiz ¢aligma konumuna getirmektedir.

Bu valflerin diger bir kullanim alan1 da yiliksek ve diisiik basing pompalarinin
bulundugu hidrolik sistemlerdir.(¢ift devreli sistemler).Bu gibi sistemlerde ayarlanan yiiksek
basing degerine ulastiginda algak basin pompasi basingsiz ¢calisma konumuna getirilir.

11



Sekil 1.8: Akiimiilatorlii hidrolik sistem ve akii dolum valfi

1.5. Basing Diisiiriicii Valfler

1.5.1. Hidrolik Devredeki Gorevi

Giris basimcini (pompa basincini) istenilen degerde tutan basing emniyet valflerinden
farkl1 olarak basing diisiiriicii valfler, ¢ikis basincina (kullanici basincina) etki eder.

Giris basinciin disiiriilmesi (birincil basing) veya ¢ikis basincinin (ikincil basing)
sabit tutulmasi ana devrede etkili olan basincin altinda kalan degerin ayarlanmasi ile
saglanir. Bu sayede devrenin bir kismimin basincini sistem basincindan daha diisiik bir
degere ayarlayabilmek miimkiin olur.
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1.5.2. Fonksiyon

Basing diisiiriicii valfin uygun olarak ¢ikig basincinin ayar edinen belirli basing
degerinin {izerine ¢ikarsa ¢ikmamasi i¢in ¢ikis basinci, kumanda elamaninin (slirgli veya
bilya) arka kismina iletilir ve kumanda yayinin 6nceden ayarlanmis kuvvetiyle karsilagtirilir
(sekil 34). Pa ak hidrolik kuvvet degeri asarsa, siirgli, kumanda bolgesinin kapanis yoniinde
yukariya dogru hareket eder, ayar pozisyonunda siirgii pozisyonu dengelidir (fk=pa x ak).
Kumanda bolgesinde, debisi ve pe giris basincina bagl olarak pa basinci degerini sabit
tutmak i¢in gereken aciklik miktar1 ayarlanmis olur.

Prensip olarak basing diisiiriicii valfler direkt ve pilot kumandali olmak iizere iki
tiirlidiir.

1.5.3. 3- Yollu Pilot Kumandal Basin¢ Diisiiriicii Valfler

3 -Yollu basing diisiiriicii valfler (Sekil 40) temel olarak kumanda stirgiilii (2) bir ana
valf (1) ve pilot valfi olarak kullanilan direkt kumandali bir basing diisiiriicii (3) valfinden
meydana gelir.

Baslangi¢c konumunda kumanda siirgiisii (2), karsilikli yerlestirilmis yaylar (5 ve 6)
yay pulu (4) tarafindan normal konumda tutulur. P’ den A’ ya ve A’ dan T’ ye olan
baglantilar kapalidir.

5 nu. i yay 6 nu. I1 yaya gore biraz daha fazla 6n gerilmeye sahiptir. Boylece ana
stirgliniin (2) baslangi¢ konumu ana valfin (1) igerisinde bir durdurucu gibi ¢alisan yay pulu
(4) yardimu ile hassas olarak belirlenmis olur.

Pilot siirgiisii (7) yay (8) tarafindan agik olarak baslangi¢ konumunda tutulur. Bu tiir
bir valf kullanilarak 3 ayr1 basing fonksiyonu (diyagram 10 ) ger¢eklestirilebilir.
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Sekil 1.9: 3 yollu, pilot kumandal basing diisiiriicii valf

1.5.3.1. Basing Diisiirme Fonksiyonu

Pilot yag1 kumanda hatt1 (9) vasitasiyla P hattindan pilot valfe iletilir. Akigkan ana
valfin ac¢ilan baglantis1 iizerinden 10 nu. I kumanda hattina ve buradan devam ederek ana
stirgliniin (2) yay bosluklarina (11) ve (12) aym sekilde kumanda hatt1 (13) iizerinden a
hattina iletilir.

P hattindaki pilot yag1 debisi degeri yeterince ylikseldiginde kullanici direncinin bir
sonucu olarak A hattinda basing meydana gelir. Bu basing kumanda hatt1 (13), ana siirgi
orifisleri (14 ve 15) ve hatlar (10 ve 16) iizerinden, pilot siirgiisii (7) lizerinden tesir ederek
bu siirgliyli yaya dogru iter. 17 nu.li kanal ile pilot siirglisiinii (7) kumanda kenar1 (18)
arasindaki degisken aciklik bolgesi girig basincini ( P hatt1 ) yay (8) ile ayar edilen pilot
basinct degerine indirir. (pilot yagi pilot valfinin ¢ikisindan 10 nu.li kumanda hatti, yay
bosluna (11) ve buradanda ana siirgii orifisleri (14 ve 15) lizerinden yay bosluna (12) devam
ederek 15 nu.li kumanda hatti {izerinden A hattinda ulsir.) orifislerde (14 ve 15) bir basing
diisimii meydana gelir. A hattinda gereksinim duyulan kullanici debisi degeri yiik debi
degerinden daha biiyiik olursa, orifislerdeki (14 ve 15) basing diisiisii degerleri yiikselir ve
ana siirgii sol taraftaki yaya (5) dogru itilir P’den A’ya dogru olan baglanti acilir ve bdylece
kullanic i¢in gerekli olan debi saglanmis olur.

Ana siirgiiniin yeni pozisyonu basing ve yay kuvvetleri denge durumuna baglhdir.
(orifislerdeki (13 ve 15) basing diisiileri, yaylar (5 ve 6 ). Valfin basing-debi karakteristikleri
g6z Oniinde bulundurulurkm, pilot yayinda (8) ayar edilen degere gore A hattindaki basing
degeri sabit tutulur.
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1.5.3.2. Basin¢ Tutma Fonksiyonu

A hattindaki debi ihtiyaci s6z konusu degil ise (silindir veya motorun g¢alismadigi
durum) orifislerde (14 ve 15) olusan basing diisiimii azalir. Ana siirgii (2) yay (5) araciligi ile
yaya (6) dogru sag tarafa kapanma yoniinde itilir. P hattindaki basing A hattindaki basingtan
daha biiyiik oldugu i¢in bir kacak yag debisi P’den A’ya dogru ve ayni sekilde 13 nu. I1 kanal
orifisler (14 ve 15) ve 10 nu. Ii kanal {izerinden pilot iizerine (3) akar kacak yag debisi
sonucu yiikselen basing, kumanda hatt1 (16) iizerinden pilot stirgiisiine (7) etki yapar ve bu
pistonu yaya (8) dogru kendi kumanda bolgesine dogru (19) itmeye devam ederek basingsiz
Y (tank) hattina olan baglantiy1 acar. A hattindaki basing ayar edilen yay (8) kuvvetine bagl
olarak sabit kalir. Kagak yag debisinin azlig1 nedeniyle ana siirgii orifislerindeki (14 ve 15)
basing diisiimii degerleri ana siirgliniin yaya (6) dogru itilmesine yetmez. Ana siirgli (2)
kapali konumunda kalir.

1.5.3.3. Basin¢ Sinirlama Fonksiyonu

Harici kuvvetlerin etkilerinden dolay1r A hattindaki basing degeri, ayar edilen degerin
iizerine ¢ikarsa, biiyiik bir pilot yag debisi, 13 nu. It kanal orifisler (14 ve 15), 10 nu. I1 kanal
ve Y hatt1 lizerinden tanka akar. Pilot yagin akis yonii bu anda basing diisiirme fonksiyonuna
z1it yondedir. Orifislerdeki (14 ve 15) basing diisiimii yayda (6) ayar edilen degeri asarsa, ana
stirgii (2) yaya (6) dogru yani sag tarafa itilir ve A‘dan T‘ye baglantiy1 acar. Ana siirgiiniin
geri konumu basing ile yay kuvvetinin denge durumuna uygundur (orifislerdeki basi¢
diistimii ( 14 ve 15), yay (6) ).Valfin basing —debi baglantis1 gdz oniinde bulundurularak,
pilot yayimnda (8) ayar edilen degere gore A hattindaki basing degeri sabit tutulur.

Pilot yagimin debisinin tahliyesi, daima harici ve miimkiin oldugu kadar basingsiz bir
sekilde 20 nu. I1 kanal {izerinden Y hattina dogru gergeklestitrilir.

1.6. Hidrolik Basin¢ Kontrol Valflerde Meydana Gelebilecek
Arizalar

Kullanilan sizdirmazlik elemanlarinin asinmasi

Hidrolik akigkana karisan toz, pislik vb. nedenlerden dolayi valfte tikanmalar
Baglanti rakorlarinda aginmalar ve ¢izikler

Yayda meydana gelebilecek deformasyonlar

Asirt mekanik yiiklerden dolay1 valf gdvdelerinde catlak ve kiriklar

Siirgii elemaninda aginmalar

VVVVYVYVYVY

1.7. Hidrolik Basin¢ Kontrol Valflerde Ariza Tesbit Etme
Yontemleri

»  Valfin giris ve ¢ikis basinglari kontrol edilir.
»  Valfin giris ve ¢ikislarindaki sizdirmazligi kontrol edilir.
»  Valf govdesinde catlak ve kiriklarin gézle muayenesi yapilir.



1.8. Hidrolik Basin¢ Kontrol Valfi Devreden Sokme Yontemi

Ariza tesbiti yapildiktan sonra tamiri veya degistirilmesi gereken basing kontrol valfi
devreden emniyet kurallar ¢ercevesinde sokiiliir. Sistemi durdurulur. Tasiyiciya ve baglanti
elemanina gore anahtar se¢imi yapilir. Tasiyici ve baglanti elemanlar: sokiiliir. Valf devreden
sokiildiikten sonra agik hatlar, kor tapa ile kapatilir.



(UYGULAMA FAALIYETLERI )

ISLEM BASAMAKLARI ONERILER
» Gerekli emniyet kurallarini [> Valfte ariza tesbit ederken pompanin kapali
almiz. oldugundan ve sistemde basing olmadigindan
» Basing  kontrol  valflerinde emin olunuz.
meydana gelebilecek arizalari [» Basing kontrol valfindeki basing hatlarini kontrol
yorumlaymiz. ediniz.
» Basing kontrol valfinin dis ylizeyini, gozle
» Basing kontrol valfindeki arizayi muayene ediniz.
tesbit ediniz. » Basing¢ kontrol valfini s6kerken uygun aletlerle,
valfe ve devreye zarar vermeden sdkmeye Ozen
» Basing kontrol valfini devreden gosteriniz.
sokiiniiz.




OGRENME FAALIYETI-2

(amac )

Hidrolik basing kontrol valfin arizasin1 giderme ve hidrolik basing kontrol valfi
devreye takma iglemlerini yapabileceksiniz.

(ARASTIRMA )

> Cevrenizde bulunan makineler iizerinde bulunan basing kontrol valflerini
inceleyerek sistem biitiinligli igerisinde gorevini anlamaya calisiniz.
Gozlemlerinizi sinifta arkadaslariniza paylaginiz.

> Okulunuzda veya evinizde internet ortaminda basing kontrol valfi ile ilgili
bilgiler toplaymniz. Topladiginiz bilgilerden ve internet adreslerinden
arkadaslariizin da faydalanmasini saglayiniz.

2. HIDROLIK BASINC KONTROL VALFIN
SOKULME YONTEMI

Sokmek, birimi parcalarina ayirmak demektir. Parcalarin dokiimii veya resmine sahip
olmak son derece yararlidir. Bir valfi sokmeden 6nce ne bulacaginizi gérmenize yardimci
olur. Sokme islemine devam ettikce valften cikardiginiz parcalari tam olarak c¢ikarma
sirasinda yayiniz. Bazi valfler siki1 gegme parcalara sahiptir, drnegin pres gegme mangonlar
veya bilyeler gibi. Bunlar gerekmedik¢e sokiilmemelidir.

2.1. Hidrolik Basin¢ Kontrol Valflerdeki Arizali Parcalar1 Tamir
Etme veya Yenisiyle Degistirme Yontemi

Yeterli muayeneyi yapabilmek i¢in biitin parcalar iyice temizlenmelidir. Parga
muayenesi c¢ok dikkatli yapilmalidir. Ornegin sizdirmazlik elemanlarini muayene etmek
gerekli degildir, ¢linkii sizdirmazlik elemanlar1 diizenli olarak degistirilmelidir.

Parcalarin genel muayenesi, cikinti, kesik, piiriiz, ¢entik, catlak, asinma izleri veya
biikiilmiis parcalar gibi arizalarin gorsel muayenesini igerir. Cizikler genellikle ince zimpara
kagidi ya da tasla ¢ikarilabilir. Catlaklarin degistirilmesi gerekir.

Yay merkez kagiklig1 asir1 gerilme ve sonunda yayin deformasyona ugramasina veya
kirilmasina yol acar. Deformasyona ugramis yay1 muayene etmek i¢in, yay diiz bir yilizeye
yanlamasina yerlestirilip yuvarlatilir. Yuvarlatma sirasinda yamulmayi gosteren bir
yalpalama olup olmadig1 gorsel olarak muayene edilir.
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2.2. Hidrolik Basin¢ Kontrol Valfi Toplama Yontemi

Muayenesi tamamlanip tiim arizali ve aginmis parcgalar1 degistirildikten sonra valf
tekrar montaj edilir. Yeniden montaj, sokme igleminin yoniinii degistirmektir. Valf kecesini
degistirirken kegeye zarar vermekten kaciilir ve kecenin dogru sekilde oturdugundan emin
olunur. Kece malzemesinin hidrolik akiskanla uyumlu oldugundan ve biitiin yiizeylerin temiz
oldugundan emin olunur.

2.3. Hidrolik Basin¢ Kontrol Valfi Uygun Aletlerle Devreye Takma
Yontemi

Muayenesi yapilan ve arizali kisimlari degistirilen valf, devreye uygun anahtar
vasitasiyla montaj edilir. Yeni veya tamirath olsun, ¢ikarilanla ayni tipte bir valf monte
etmelisiniz. Her iki durumda da takilan valfin basing ve doniis kapilarinin akis ydnleri
kontrol edilir. Valfin baglanacag tasiyici ve baglant1 elemanlari iyice temizlenmelidir.



(UYGULAMA FAALIYETLERI

)

ISLEM BASAMAKLARI

ONERILER

» Gerekli emniyet kurallarini aliniz.
» Ariza tespitinize gore, basing
kontrol valfini sokiiniiz.

» Basing kontrol valfin arizasini
tamir ederek veya yenisiyle
gideriniz.

» Basing kontrol valfini toplayiniz.

» Basing kontrol valfini devreye
monte ediniz.

» Basing kontrol valfini sokerken ¢ikardiginiz
pargalar1 ¢ikarma sirasinda yayiniz.

» Soktliglinliz  veya arizasimi  giderdiginiz
pargalar1 temizleyiniz.

» Kecenin degistirildiginden emin olunuz.

» Basing kontrol valfini devreye baglarken akis
yonlerine dikkat ediniz.

» Basing kontrol valfinin baglanacagi tasiyicilart ve
baglanti elemanlarini temizleyiniz.

tim
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((")L(;ME VE DEGERLENDIRME )

COKTAN SECMELI TEST

Asagidaki sorularda dogru oldugunu diislindiigiliniiz bir sikk: isaretleyiniz.

1.  Bir hidrolik sistemin veya sistemin bir boliimiiniin basincinin belirlenen bir seviyede
tutulmasi icin tasarlanmis valf agagidakilerden hangisidir?
A)  Akis kontrol valfi
B)  Basing kontrol valfi
C)  Yon kontrol vafi
D) Cekvalf

2. Hidrolik sistemde ana akis hatt1 iizerinde bulunan ve ayar edilen basing degerine
ulastiginda, bir sonraki hidrolik sistemi acan veya kapatan, basing kontrol valf tipi
asagidakilerden hangisidir?

A)  Basing emniyet valfleri
B)  Basing siralama valfi
C) Akt dolum valfi

D)  Basing diisiiriicii valfi

3. Cikis basincina (kullanict basincina) etki eden, basing kontrol valf tipi agagidakilerden
hangisidir?
A)  Basing emniyet valfleri
B)  Basing siralama valfi
C) Akt dolum valfi
D)  Basing diisiiriicti valf

4.  Basing degeri 6nceden belirlenen degere eristigi zaman emniyet valfi devreye girerek
sistemdeki fazla debiyi (pompa ve kullanici debisi arasindaki farki) sistemden tanka
geri gonderen, basing kontrol valf tipi asagidakilerden hangisidir?

A)  Basing emniyet valfleri
B)  Basing siralama valfleri
C)  Akii dolum valfleri

D)  Basing diisiiriicii valfler

5. Direkt kumandali basing siralama valfi maksimum giris basinci kag bardir?

A) 100 bar
B) 215 bar
C) 275 bar
D) 315 bar
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10.

Asagidaki ciimleleri dogru veya yanlis (D veya Y) seklinde degerlendiriniz.

(...) Akl dolum valfleri hidrolik sistemlerde akiimiilatorlerle kullanilir.

(... ) Basing emniyet valflerinin ¢aligmasi girig basincinin bir 6l¢lim yiizeyine kuvvet
uygulamasi prensibine dayanir.

(... ) Basing emniyet valflerinde, valf elemaninin oturma yuvasina bastiran yay
kuvveti ayarlanamaz.

(... ) Emniyet valfleri pompa ¢ikis basincina ( kullanici basincina ) etki eder.

(... ) Basing diistiriicii valfler direkt ve pilot kumandali olmak {izere iki gruba ayrilir.
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CEVAP ANAHTARLARI

OGRENME FAALIYETI-2 CEVAP ANAHTARLARI
COKTAN SECMELIi SORULAR

N B[N =
C|» T W w

DOGRU YANLIS SORULARIN CEVAPLARI

o 0| |

C|< < |9 T

DEGERLENDIRME

Cevaplariniz1 cevap anahtar1 ile karsilasgtirmiz ve dogru cevap sayimizi belirleyerek
kendinizi degerlendiriniz.

Bu degerlendirme sonucunda sorulari dogru yanitlamissaniz, faaliyette basarilisiniz

demektir. Eger yanlis yanitladiysaniz, faaliyetten basarili olabilmek i¢in faaliyeti tekrar
ediniz.
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