YAHŞİHAN MESLEKİ EĞİTİM MERKEZİ
2026/2027 EĞİTİM ÖĞRETİM YILI MOTORLU ARAÇLAR TEKNOLOJİSİ ALANI
ÖN DÜZEN AYARLARI DERSİ 1. DÖNEM 2. YAZILI SINAVI - A GRUBU
Adı Soyadı: ............................................................    Sınıfı/No: ....................    Aldığı Not: ............
SORULAR
1. Rot milinin görevi nedir? (10 Puan)
2. Tekerlek rulmanının görevi nedir? (10 Puan)
3. Tekerlek rulmanı arızasında hangi belirti görülür? (10 Puan)
4. Denge kolunun görevi nedir? (10 Puan)
5. Viraj denge çubuğunun görevi nedir? (10 Puan)
6. Ön düzen geometrisinin amacı nedir? (10 Puan)
7. Kamber açısı nedir? (10 Puan)
8. Kaster açısının temel etkisi nedir? (10 Puan)
9. Toe açısı nedir? (10 Puan)
10. İz takibi nedir? (10 Puan)
    Başarılar
Süre: 40 Dk                                                                                    			Mot.Arç.Tekn Öğrt Abdullah YANIK
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1. Rot milinin görevi nedir? (10 Puan)
Direksiyon hareketini rot başlarına iletir.
2. Tekerlek rulmanının görevi nedir? (10 Puan)
Tekerleğin porya üzerinde düşük sürtünmeyle dönmesini sağlar.
3. Tekerlek rulmanı arızasında hangi belirti görülür? (10 Puan)
Uğultu, ses veya tekerlekte boşluk görülebilir.
4. Denge kolunun görevi nedir? (10 Puan)
Tekerlek ve süspansiyon hareketlerinin düzenli kontrolüne yardımcı olur.
5. Viraj denge çubuğunun görevi nedir? (10 Puan)
Virajda araç gövdesinin yana yatmasını azaltır.
6. Ön düzen geometrisinin amacı nedir? (10 Puan)
Tekerleklerin doğru açılarda çalışmasını ve aracın düzgün iz takibini sağlamaktır.
7. Kamber açısı nedir? (10 Puan)
Tekerleğin düşey eksene göre içe veya dışa eğim açısıdır.
8. Kaster açısının temel etkisi nedir? (10 Puan)
Direksiyonun düz konuma dönmesine ve yön kararlılığına yardımcı olur.
9. Toe açısı nedir? (10 Puan)
Tekerleklerin önden bakıldığında birbirine yaklaşma veya uzaklaşma durumudur.
10. İz takibi nedir? (10 Puan)
Arka tekerleklerin ön tekerleklerin izini uygun şekilde takip etmesidir.
